
从通用 CT 扫描仪到专用 CT 扫描仪，从固定系统到移动
系统，从 64 切片到 640 切片，医疗成像设备都依赖于超
精密运动控制，运动控制系统需要完全拟合机器的工程
参数。

原始设备制造商如果想要自己的成像仪在图像分辨率和
清晰度、程序效率、辐射剂量管理和患者舒适度等方面
脱颖而出，通常需要采用专门针对其独特设备协同设计
的电机。卓越的电机和驱动系统必须解决重型龙门负
载、高惯量比、共振控制、通信优化、尺寸要求等问
题。

联合研发卓越医疗
运动控制解决方案 
5 个简单步骤

从明确运动控制系统要求到满足区域 EMC 
合规要求，并在世界任何地方提供您需要
的产品以及本地工程协助和技术支持，科
尔摩根联合设计是确保您成功生产成像仪
的合作之选。

下面简单概述了如何与科尔摩根进行联合
设计的 5 个步骤。
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步 骤  1 ： 确 定 您 的 性 能 需 求  
医疗成像设备的运动控制系统必须移动大型重物，惯量比
远远超过了典型的工业设备，同时还需保持极高的精度。
因此，首先要彻底了解龙门和扫描床的负载、惯量和性能
要求。

从何处入手： 

	» 确定负载的大小、满足成像性能目标所需的加速度和速
度，以及相应的转动惯量。

	» 根据设计目标和限制条件，选择最佳机械传动技术。

科尔摩根联合研发如何为您提供帮助？

惯量和速度规格有助于确定移动和精确控制负载所需的
功率和转矩。科尔摩根可以帮助确定一个断点，使直接
驱动具有明显优于皮带传动和齿轮箱技术的控制能力和
精度。

例如：在超过 300 rpm 的高惯量系统中，皮带传动可能
会给系统带来过度的顺应性和噪音。由于皮带减速，电
机转速也会是一个限制因素，而且转速接近 400 rpm 的
电机需要更高的电压和电流，才能达到递减转回点。

基于这些原因及其他因素，我们逐渐发现直接传动技术
是最佳解决方案，尤其是用于 256 切片及以上的成像仪
中。但无论您的最佳解决方案需要采用直接传动、皮带
传动还是齿轮箱技术，科尔摩根联合设计都可以提供自
助式 Motioneering伺服选型软件、工程师的专业指导和
卓越产品，以满足您的严格要求。



步 骤  2 ： 确 定 您 的 通 信 协 议  
确定了龙门或扫描床的惯量、速度和性能目标后，我们需
明确能够可靠地支持这些目标的通信协议。您对特定控制
系统的熟悉程度或偏好可能会限制您对协议的选择。

从何处入手： 

	» 根据您的性能需求，确定主机控制系统与传动装置之间
以及传动装置与电机之间信息传输的最低速率。

	» 如果您有首选的主机控制系统，则确定该系统是否支持
这些需求。确定能够达到所需响应性和精度的控制回路
或回路组合。

科尔摩根联合研发如何为您提供帮助？

不同的通信协议在能力、功能和实现方式方面各有不
同。虽然有些通信协议可能被描述为比其他协议更新、
更先进，但事实上，并没有一体适用的最佳协议。

科尔摩根清楚这一点。例如：如果您的选择是基于您已
经使用且熟悉的控制系统和协议，我们可以帮助您配置
运动控制系统，使其保持最佳的工作性能。无论是基于
速度还是位置回路，亦或是位置、速度和时间 (PVT) 组
合，我们都可以帮助您选择最适合的控制模式。

我们可以为您提供卓越的产品系列和专家支持，让您自
信地实施解决方案。



步 骤  3 ： 制 定 实 证 检 验 程 序
在现实生活中，制图板解决方案很少会像预想的那样成功。
特别是，实际系统惯量几乎肯定不同于您的计算结果。因
此，制定系统建模前的测试和数据采集程序至关重要。

从何处入手： 

	» 将您的工程图纸和技术规范提供给科尔摩根。我们将根据
这些信息制定用于测试的最终机械再现程序。

	» 通过迭代过程，我们将测试电机和传动装置配置，同时根
据需要修改运动控制模型，以接近并最终实现期望的实际
执行效果。

科尔摩根联合研发如何为您提供帮助？

出现问题并不是因为最初的设计不准确，而是因为系统
需求是基于最初的原型演变而来的。例如：实际质量的
变化或加速度和速度的不断变化都要求修改运动控制解
决方案。

迭代和测试这些设计变更对于原始设备制造商来说是一
项负担，并且会显著降低开发速度。科尔摩根可帮助您
消除这种负担，加速开发相互协调的系统。通过专家运
动控制建模，我们可以帮助您从一开始就接近最终技术
规范，从而减少 alpha/beta 测试周期，缩短您的产品
上市时间。



科尔摩根联合研发如何为您提供帮助？

这一步对于在满足实际物理规格的情况下，最大限度
地满足运动控制性能规格至关重要。例如：数学建模
可以提供诸如什么情况可能导致传动装置折返，传动
装置可保持多少占空比等信息。

如果您选择科尔摩根，我们可以与您的工程设计人员
直接合作完成这个需要高度协作的步骤。

步 骤  4 ： 进 行 数 学 建 模
制定实证检验程序后，我们将与您合作进行数学建模，
以便在生产用于物理电路试验板模拟的原型之前，对系
统进行虚拟测试。

从何处入手： 

	» 首先进行元素建模，如最大可接受顺应性、摩擦力、
加速度和速度。

	» 您的模型设计应当确保可以测试不可预见的因素， 
如低功率或高功率。所有这些都是通过建模完成的，
因为使用实体系统更加难以测试这些变量。



步 骤  5 ： 对  A L P H A / B E T A  构
建 进 行 性 能 和 合 规 性 测 试
对实体系统进行 alpha 和 beta 测试可确保达到所有性能目
标。在 beta 构建阶段，还将根据各个地区的适用法规对设
备进行合规性测试。EMC 测试对于确保电磁干扰不会导致
驱动器故障、损坏成像数据或影响外部设备尤为重要。

从何处入手： 

	» 在测试期间，所有供应商都应在场，以确保每个系统组
件都达到预期效果。对于运动控制系统，需要测试包括
验证加速度、速度、定位精度和系统稳定性，以及在安
装特性、设计标准和制造工艺要求方面的合规性。

从何处入手（续上）

	» 医疗应用的 EMC 测试明显要比典型的工业应用更严
格。重要的考虑因素包括介电强度、蠕变和净距离，
以及是否符合适用的热标准。

科尔摩根联合研发如何为您提供帮助？

科尔摩根的专家在医疗器械需求方面拥有 30 多年的丰富
经验。我们的所有产品都可以通过采取额外过滤、额外
屏蔽和其他必要措施来定制，以满足特定的医学成像标
准。我们可以帮助您快速成功地完成项目的 EMC 测试和
其他运动控制系统合规性测试，以便获得任何市场的必
要认证。



科尔摩根不止是供应商，我们还是合作伙伴，专为您的
成功助力。我们可以为您提供工程师对工程师直接沟
通支持，让您的工程师与我们创建运动控制系统和了解
如何解决专业医疗需求的设计人员直接联系。我们的自
助设计工具可以帮助您完成产品的在线建模、选型和优
化。凭借我们遍布全球的制造、设计、应用和服务中
心，我们可以始终为您提供可靠供应、联合设计专业知
识和个性化支持，这些都是其他合作伙伴无法提供的。
若想在 CT 和混合成像系统、扫描床、数字钼靶摄影、
移动成像系统等方面获得出色的运动控制性能，我们可
以帮助您创造卓越。

请 联 系 科 尔 摩 根 ，
获 取 相 关 解 决 方 案  

即 刻 开 始
完成确定要求、设计、建模和测试流程后，即可准备批量
生产。敬请阅读我们的“成熟的工艺，可靠交付”指南，
了解科尔摩根如何帮助您在为全球医疗客户服务时，确保
成功的设计、生产、交付和支持。

即刻开始。了解科尔摩根在医疗应用方面的所有能力，现
在就开始为您的成像系统确定理想的电机和传动装置。

	»  www.kollmorgen.cn

	» 开始设计，请访问：https://www.kollmorgen.cn/zh-
cn/service-and-support/technical/motioneering/ 

	» 咨询科尔摩根运动控制专家，致电：400 668 2802 
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www.kollmorgen.cn

与科尔摩根一起创造卓越

想要了解您的医疗成像系统潜能？ 
 

访问 www.kollmorgen.cn 了解更多信息 
或者，致电 400 668 2802 咨询科尔摩根运动控制专家
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