
成功案例

集成无框 BLDC 电机， 
推动下一代机器人创新

挑战 
RobCo 的模块化方案通过单一关节即可解决多种机器人挑战，使客户能够
针对各自特定的臂展、有效负载和工作空间需求进行优化。但是，这种灵活
性对于每个关节的核心运动控制组件提出了更高的要求。 

单一的关节设计必须在各种转矩、转速和负载条件下维持一致的性能表现，
同时保持尺寸紧凑，以满足嵌入式机器人设计的需求。保持运动控制平滑且
可预测至关重要，尤其是在缓慢、受控的运动过程中。电机必须能够与标准
机械接口无缝集成，以保证模块化特性，并避免针对每一种新的配置进行定
制设计。在尺寸、性能或集成方面的任何妥协都可能会削弱模块化机器人平
台的优势和收益。 

“采用 TBM2G 电机的关节具有 
低转矩脉动特性，在表面磨削等
场景中，这一点对于实现平滑、
低速的运动来说至关重要。 
我们衷心感谢科尔摩根在项目 
各阶段提供的协同工程设计支持， 
令项目取得了圆满成功。” 
— Paul Marold， 
联合创始人兼 
客户价值工程部门负责人 

在工业自动化中，机器人通常专为特定的任务或场景而设计。因此，在需求
发生变化时，用户难以对系统进行调整。RobCo 是一家位于慕尼黑的初创 
企业，为改变这一现状，它推出了全球首款模块化工业机器人套件。该套件
支持 1 至 8 轴配置。 

RobCo 的创新端到端解决方案使客户能够随着需求的变化自行组装、重新
配置和扩展机器人。 对于每周生产情况都在变化的中小型企业来说，这种
适应性是一个真正的颠覆性变革。通过结合可替换的机械臂和关节，RobCo 
将一个单一的组件系列转化为无数种机器人解决方案。。 

然而，尽管其模块化机器人平台得到了更广泛的应用，RobCo 仍需要一个可
靠的运动控制解决方案，以及一个能够提供可靠产品并能随着其业务发展而
扩大供货量的合作伙伴。
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关于科尔摩根
作为 Regal Rexnord 旗下品牌，科尔摩根在运动控制领域拥有 100 多年的经验，致力于提供高性能且可靠的电机、
驱动器、AGV 控制解决方案和自动化平台，享誉业界。我们提供的突破性解决方案在性能、可靠性和易用性方面 
更胜一筹，为机器制造商提供无可争议的市场优势。
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客户收益
在采用 TBM2G 电机之后，RobCo 进一步拓展了客户利用单一模块化
机器人所能实现的成果。利用相同的核心关节架构，客户现在可将机
器人配置成臂展达 2,100 mm 且有效负载达 13 kg 的机型，或者臂展
达 1,200 mm 且有效负载达 40 kg 的机型。 通过更换机械臂或关节，
现有的机器人也可根据新的应用场景进行重新配置，从而延长系统使
用寿命并充分提高灵活性，而无需重新设计整台机器人。 

极为紧凑的关节还具有高转矩密度和低转矩脉动，可实现精确、平滑 
的运动效果。这一点对于受控的低速任务（如表面磨削）尤为重要， 
因为在这些任务中，运动质量会直接影响最终的加工效果。

自合作开始以来，RobCo 在保持产品可靠性能和平台核心模块化灵活
性的同时，稳步扩大生产规模以满足不断增长的市场需求，并拓展了
其国际业务范围。

解决方案 
为了满足 这 些 要求，RobCo 与科尔摩 根 紧密合 作，借助 TBM™ 2G 
无框 BLDC（无刷直流）伺服电机实现了关节设计的标准化。TBM2G
提供七种广泛使用的框架尺寸和多种叠片长度，帮助 RobCo 的机器
人在极为紧凑的设计中实现了出色的转矩和转速。 

该电机的无框架构使关节设计更为紧凑，具有轴长短、扭矩密度高的
特点。标准化的电机尺寸可与通用的谐波减速机直接集成，为工业机
器人应用场景构建紧凑的旋转关节。此外，TBM2G 的较大内径有助于
RobCo 实现集成式中空通道设计，使电缆和软管能够利落地穿过关节。

除了硬件之外，科尔摩根还通过协同工程设计流程为 RobCo 提供了
支持——该流程重点关注长期稳定性和可制造性。电机性能通过分析
仿真和详细的运行数据得到验证，而应用支持团队则协助 RobCo 的
生产团队完成了向新电机技术的过渡。

臂展达 

2,100
mm

有效负载达  

40
kg


