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设备设计的不二选择 
当你需要出色的运动控制时，最

直观的解决方案是选择优异

的部件，无论供应商清单的组

合。但作为一名工程师，您知

道直觉并不总是正确的。 

优选概念是假定针对每种运动功能

组合尽可能最好的组件，将会产生

可提供突出机器性能的聚合系统。

或者，许多单一来源的供应商会提

供强行装配在一起的预封装组件，

这在提供便利的同时也牺牲了出色

的系统性能。 

我们认为，多供应商和预封装单一来源

这两种方法往往无法提供出色的运动控

制性能 – 即在竞争日益激烈的机械工

程世界中创造差别化优势的性能水平。 

相反，对于要求突破性性能的新机器和

升级机器，我们建议使用基于新一代概

念的第三种方法 – 基于系统设计的单

一来源解决方案。 
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您看不见的不兼

容性导致无法避

免的机器性能问

题。 

要实现出色的系统性能，工程师们必须

考虑关键设计要素，比如驱动器开关频

率，电机磁性，反馈频率，换向算法，

以及其他运动系统规格。所有这些细节

都必须完美地协同工作，以实现出色的

性能水平。 

运动控制系统经常受到微不兼容性的影

响，导致整体机器效用和效率降低。尽

管许多运动供应商都非常乐意推荐完整

的系统，但是很少有供应商会评估当电

机，驱动器和其他运动控制组件被结合

在一起形成系统时的实际兼容性或协同

性能。因此，机器设计人员自然会转向

多供应商的优选方法，以创建自己的运

动系统。 

但是，由于这些组件并不是被专门设计

成一个系统来工作的，因此相互之间同

样存在微不兼容性，因而这些优选系统

提供的性能也不是最优的。设计人员可

能具有极高的资质以优化机器的机械功

能，但仍然缺乏聚焦运动控制的专业知

识以解决这些微不兼容问题。即使他们

的确拥有丰富的运动控制专业知识，机

器设计人员也可能没有所需的时间或预

算来彻底研究可行的组件配置并进行测

试。 

此外，虽然采用多供应商产品组装的

运动控制系统的确可以为应用提供可

接受的性能，但也可能会存在许多其

他陷阱，包括多供应商集成问题，以

及当系统的某些方面无法按预期运行

时所产生的供应商问责问题。. 

以运动控制为中心

和基于系统的方法

可以简化机械设计

和实现性能最大

化。 

为了实现真正的系统优化，与基于集

成单独组件（无论是来自单一供应商

还是多家供应商）相比，由一家专注

于运动控制的供应商提供基于系统的

设计方法可能会提供更好的性能结

果。另外一个好处是，由供应商优化

的系统可以最大程度地减少选择单个

组件以及验证它们组成一个系统后性

能所需的时间和费用。 

运动系统经常受到细微不兼容性的影响，导致降低了机器的

整体效用和效率。 
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很少有运动供应商将组件设计为一个

系统进行工作。真正以运动控制为中

心的系统设计需要了解每个组件的性

能特征如何影响整个系统。换言之，

设计系统时必须着眼于让每个组件实

现出色的性能，但更重要的是，让所

有组件一起工作时实现出色的组合性

能。 

例如，电机绕组应当与提供的驱动器输

出电压和电流相匹配。电机定子叠片的

构成应当考虑驱动器载频的热效应。这

些只是可以通过协调以实现出色的整体

系统性能的众多组件相互作用中的两

个 ， 但前提是供应商致力于投入必要

资源以理解技术相互作用的复杂网络以

及如何使其平衡。 

达成平衡意味着组件不仅是作为单独组

件，而且可作为一个系统高效运行。在平

衡的系统中，不存在阻碍电机或驱动器实

现其满额额定能力的性能欠缺，也没有任

何多余的、浪费的性能会给马达或驱动器

带来过度的压力。

真正以运动为中心的系统设计需要理解每个组件的性能特征

如何影响整个系统。 
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除了出色的性能外，将专门设计的组件作为一个系统一起工作还可提供

以下优势： 

高效的实施 

所有接口需求都设计到系统中以简化与机器的集成。例如，

专门为系统的电压、电流和噪声抗干扰要求而设计的电缆可

以实现即插即用的快速安装，并消除不必要的费用。当系统

被精心设计成协同工作时，其安装将是无缝的，并且在出现

问题时，单一供应商即可进行故障排除。 

全面的系统解决方案 

以运动控制为中心的单源供应商可以提供基于系统设计的多

种技术，通过正确拟合的优化系统来提供显著优势，满足几

乎所有运动控制要求。许多创新型机器都结合了多种类型的

电机以实现各种集成功能。使用基于系统的设计方法，以运

动控制为中心的供应商可以提供常规伺服电机，旋转和直线

直驱伺服电机，全框和无框电机，步进电机，以及伺服和步

进驱动电子器件，以便在多种应用中实现出色的性能。 

通过协同工程实现设计灵活

性 

凭借在解决复杂运动应用方面的丰富经验，

合格的以运动控制为中心的供应商可以帮助

客户找到提高机器性能的新方法。提供协同

工程能力的运动控制供应商可以将高性能思

考直接纳入客户的设计过程中。由于真正基

于系统的运动系统具有高度的适应性，因此

通过联合工程合作，可以发现通过机械调

整，控制软件修改等实现出色的配合和功能

的机会。 

以运动控制为中心的能力简化

整体机器设计 

运动安全，再生和过滤是完整运动控制系统不可

或缺的要素。机器工程师可以花更少的时间来确

定过滤要求，再生组件，甚至某些安全运动要

素，以便有更多时间专注于重要的机器性能特

征。
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考虑可能性 

科尔摩根的新一代 2G 运动控制系统是当今出色的以运动控制为中心和基于系统方法的典范，它提供了许多系统范围的优势，

可以满足最具挑战性的运动控制应用需求。AKM2G 伺服电机，AKD2G 伺服驱动器， 2G 电缆和支持组件均能完美匹配以提

供出色的性能。  

以下是 2G 运动控制系统可以帮助工程师设计更好的机器，并将其以更低成本更快推向市场的几种方式： 

降低设计尺寸 

AKM2G 伺服电机与现有电

机具有相同的转矩和功率，

但是尺寸更小，从而减少了

实现机器性能目标所需的占

地面积。借助单电缆电源/反

馈设计，可通过定制安装和

简化电缆管理来进一步减小

尺寸。AKD2G 双轴驱动器套

件带有集成的过滤，再生和

SafeMotion（安全运动控

制）选项，以降低机柜空间

和冷却要求。 此外，直接驱

动技术消除了对齿轮箱和其

他机械传动部件的需求。 

提高动态性能 

以相同的封装尺寸提供更高

的转矩和功率，可通过更快

的运动缩短定位时间。相

反，以具有较小转子惯量的

较小电机提供类似的转矩和

功率可以改善动态性能，减

少运动和整定时间。这两种

选项可以帮助工程师提高机

器生产率。将性能调节能力

集成到驱动软件中，可通过

克服机械方面的挑战来改善

机器的动态性能。完整的解

决方案还包括其他电机技术 

– 例如嵌入式电机设计和其

他直接驱动解决方案 – 以便

进一步提高机器性能。 

加快开发和调试 

借助 2G 运动控制系统，无

需从周董的供应商了解优选

解决方案及评估它们在不同

组合中的性能。 同样，也不

需要盲目地相信单一供应商

实际上已经完成了将组件作

为一个系统一起工作的优化

工作。2G 运动系统旨在在每

种系统配置中提供完整性

能，以便机械工程师和制造

商可以专注于将更好的机器

更快地推向市场。 

节省机器成本 

单电缆设计，双轴驱动，以

及联合设计选项可以减少材

料和机器组装成本。直接驱

动解决方案可以进一步减少

部件数量和机器制造成本。

提高电机和驱动器效率可以

降低能耗及最终用户的运营

成本，并为制造商在市场上

提供差别化优势。 
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新思路始于科

尔摩根 

我们认为，工程师应当专注于开发高

效机器设计，而不是将时间耗费在电

机、驱动器、电缆和其他组件的评估

与集成上。他们应当与单一供应商合

作，并完全确信运动控制系统可以获

得完美匹配以提供出色性能。 

这就是为什么我们开发 2G 运动控制系

统的原因，也是为什么我们创建了一个

联合设计团队，以帮助您提高机器的效

率、成本效益和生产率。我们相信，没

有其他供应商能够提供类似于科尔摩根

的新一代技术和思维。 
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关于科尔摩根 

科尔摩根 (Kollmorgen) 是出色领先的运动控制系统和配件供应商。依托超过七十年的运动控制设计和研发领

域的专业经验，为全球 OEM 设备制造商提供突破性的解决方案，实现突出的性能、可靠性和便捷性。 凭借更

胜一筹的运动控制技术，业内突出的品质、以及集成和定制产品的专业能力，科尔摩根助力印刷、包装、医

疗、机床和机器人等行业的 OEM 设备制造商设计出更好的机器，获得竞争优势。 

想了解您机器的所有能力吗？ 

请登录：www.kollmorgen.cn 

http://www.kollmorgen.cn/



