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克服设计、 采购和时间障碍

科尔摩根很清楚：如果能够帮助原始设备制造商 的 

工程师克服遇到的障碍， 就可显著提高其工作成效。 

因而， 我们主要通过如下三种方式来帮助 他

们克服障碍：

标准产品和客户定制产品
在很多情况下， 理想方案不是—成不变的。 我们拥有专
业应用知识， 可以根据全面的产品组合来修改 标准 
产品或开发全定制解决方案， 从而为设计奠定 良好的 
基础。

提供运动解决方案而不仅仅是部件
在各公司减少供应商数量和工程人力的过程中，他 们 
需要一 家能够提供多种集成解决方案的全系统 供应 
商。科尔摩根提供了全套解决方案和运动子系统， 它 
们将编程软件、 工程服务和同类出色的运动部件结合 
到 —起。

覆盖全球
我们在美洲、 欧洲、 中东和亚洲拥有众多直销、 
工程 支持、 制造工厂和经销商， 临近全球各地的原 
始设备 制造商。 这种便利优势可以加速我们的供货 
过程，并且根据客户需要随时随地提供支持。

财务和运营稳定性
科尔摩根隶属于Regal Rexnord集团。Regal Rexnord业务系统
(RBS) 是推动Regal Rexnord各部门发展的关键力量。该系统采
用“不断改善” (Kaizen) 的原理。 由高素质人 才构成的多学科
团队使用先进的工具对过程 进行评估，并制定相关计划以达到
出色的性能。
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TBM 60系列外形图
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电机引线：
#18 AWG, TEFLON涂层，符合MIL-W-22759/11
3条引线－每条最小长度152.4mm (6 inch) 
1红色、1白色、 卜黑色

传感器引线：
#26AWG, 类型 ”

ET", TEFLON涂层，符合MIL-W-16878
5条引线－每条录小长度152.4mm (6 inch) 
1－蓝色、1棕色、1－绿色、1橙色、 1黄色 TBM(S)-6051 

＿ 
12.70 [0.500] 

25.40 [1.000] 

50.80 [2.000] 

＿ 
16.76 [0.660] 

29.46 [1.160] 

54.86 [2.160] 

4 KOLLMORGEN 



















TBM 129系列性能数据

TBM(S) 129系列性能数据和电机参数
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连续失速转矩＊

连续电流

巨冒雪：．
Ade 

Arms 

11 I 

le 

NOM 

NOM 

峰值失速转矩＊

（绕组温度25宅）

峰值电流

额定连续输出功率＊

额定功率下的速度

设计电压

Tp 

Ip 

P Rated 
N Rated 

Vbus 
Vac 

Temp时的转矩灵敏度＊

Temp时的反电动势＊

25它时的转矩灵敏度

反电动势

电机常数

25它时的电阻
电感

惯呈＊

重量＊

最大静摩擦

齿槽摩擦
（峰值间）

粘性阻尼

热阻＊

极数

Tc 

Kt (hot) 

Kb (hot) 

Kt (cold) 

Kb (cold) 

Km 

Rm 
Lm 

Jm 

Wt 

Tf 

g
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T

T

N-m 
Lb-Ft 
Ade 

Arms 
Watts 
RPM 
Vdc 

V「ms
N-m / Ade 
Lb-Ft/ Ade 
N-m/ Arms 
Lb-Ft/ Arms 
Vpk/ kRPM 

Vrms / kRPM 
N-m / Ade 
Lb-Ft/ Ade 
N-m/ Arms 
Lb-Ft/ Arms 
Vpk/ kRPM 
Vrms/kRPM 
N-m八watt
Lb-F吓watt

Ohms 
mH 

K

g

-m2 

Lb-Ft-s 2 

K

g 

Lbs 
N-m 
Lb-Ft 
N-m 
Lb-Ft 

N-m/ kRPM 
Lb-Ft/ kRPM 

°C /watt 

NOM 

NOM 

NOM 
NOM 
NOM 
NOM 

+/-10% 

+/-10% 

+/-10% 

+/-10% 

+/-10% 

+/-10% 

+/-10% 

+/- 10% 
+/- 30% 

3.12 
2.30 
12.5 
10.2 
11.9 
8.75 
57.0 
46.5 
560 
2700 
100 
70.7 
0.256 
0.189 
0.314 
0.231 
26.8 
19.0 
0.282 
0.208 
0.345 
0.254 
29.5 
20.9 
0.470 
0.347 
0.359 
0.77 

2.71 E-04 
2.00E-04 

1.32 
2.90 
0.127 
0.0938 
0.071 
0.0521 

4.78E-02 
3.53E-02 

1.55 
12 

3.12 
2.30 
21.5 
17.6 
8.07 
5.95 
57.0 
46.5 
572 
2600 
48.0 
33 9 
0.154 
0.113 
0.188 
0.139 
16.1 
11.4 
0.169 
0.124 
0.207 
0.153 
17.7 
12.5 
0.488 
0.358 
0.121 
0.28 

8.27 
6.10 
16.8 
13.7 
29.6 
21.9 
57.0 
46.5 
900 
1600 
100 
70.7 
0.520 
0.383 
0.637 
0.470 
54.4 
38.5 

0.572 
0.421 
0.701 
0.517 
59.9 
42.3 
1.14 
0.843 
0.250 
1.2 

7.21 E-04 
5.32E-04 

3.25 
7.17 
0.346 
0.255 
0.216 
0.159 

2.83E-01 
0.21 
1.20 
12 

8.27 
6.10 
19.5 
15.9 
25.0 
18.4 
57.0 
46.5 
640 
860 
48.0 
33.9 
0.445 
0.328 
0.545 
0.402 
46.4 
32.8 
0.490 
0.361 
0.600 
0.442 
51.0 
36.1 
1.12 
0.826 
0.191 
0.86 

10.3 
7.60 
16.1 
13.1 
39.4 
29.0 
57.0 
46.5 
940 
1225 
100 
70.7 
0.681 
0.502 
0.834 
0.615 
71.3 
50.4 
0.749 
0.552 
0.917 
0.677 
78.4 
55.5 
1.38 
1.02 
0.294 
1.5 

9.37E-04 
6.91 E-04 

4.15 
9.14 
0.450 
0.332 
0.285 
0.210 

4.13E-01 
0.30 
1.14 
12 

10.3 
7.60 
18.3 
14.9 
33.9 
25.0 
57.0 
46.5 
600 
640 
48.0 
33.9 
0.583 
0.430 
0.714 
0.527 
61.0 
43.1 
0.641 
0.473 
0.785 
0.580 
67.1 
47 4 
1.35 
1.00 
0.224 
1.1 
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．注释
1)假设环境温度为25它时的连续失速转矩和额定功率
2)对千Kt 和Kb hot, 绕组温度＝155它
3)假设最大通孔时的惯量和重量
4)TPR假定电机已安装壳体，并安装到一个7.0" X 7.5" X 0.375“散热器或类似装置上
5)峰值转矩受到引线线规的限制
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 应用中心

  全球设计和制造

  全球制造

关于科尔摩根

科尔摩根(Kollmorgen)是全球出色的运动控制系统和配件供应商。凭
借七十多年的运动控制设计与开发专业经验，科尔摩根公司提供的运
动控制突破性解决方案，具有出色的性能、可靠性和便捷性。

科尔摩根拥有先进的运动控制理念、业内更胜一筹的运动控制产品质

量、以及集成和定制运动控制产品的专业能力，致力于为机器制造商

创造毋庸置疑的市场竞争优势。

联系我们：
电话：400 668 2802 
邮件：sales.china@kollmorgen.com 
网站：www.kollmorgen.cn

科尔摩根  美国总部

203A West Rock Road
Radford, VA 24141 USA
电话：1-540-633-3545

科尔摩根  欧洲

Pempelfurtstraße 1
40880 Ratingen Germany
电话：+49 (0) 2102 9394 0

科尔摩根  中国大陆

上海市闵行区申滨路88号
丽宝广场5号楼302
电话：400 668 2802 
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@2017科尔摩根公司版权所有 KM SG 00218 RevE CH  
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