
适用于外科手术机器人的科尔摩根电机

成熟工艺，可靠交付

与大多数业务挑战不
同，为全球医疗机构
设计、制造和供应外
科手术机器人是一项
非常艰巨的挑战。

为了在最后期限之前完成任务，从样机制造成功过渡
到批量生产，以及在每个区域实现相应的工程设计、
制造和认证承诺，降低每个阶段的风险至关重要。

我们的端到端流程可帮助您为医生控制台、患者台以
及重要的下一代多端口外科手术机器人集成最有效的
运动控制系统。



我们的工程团队与您合
作 ， 了 解 您 的 确 切 性
能、质量和 EMC 要求，
从而提供出色的电机和
驱动系统并确保可制造
性，以满足您的产量和
时间框架目标。

我 们 的 自 助 式 在 线 工 具
（包括 3D 模型、尺寸、
技术出版物、科尔摩根开
发人员网络等）极大地简
化了您运动控制系统的选
择、定型、配置和编程。
您还可以随时获得实时工
程支持。

在 CAD 中，一切看起来
都很完美，但在原型机
构建中，您可能会发现
有些地方需要改进。我
们可以快速迭代电机和
驱动系统，以高度匹配
您修改后的概念。我们
广泛的产品可根据需要
简化向上和向下的机械
可扩展性。

科尔摩根拥有广泛的定
制化能力，定制就是我
们 的 标 准 。 我 们 的 全
球设计和制造团队通常
会在几周内交出满足您
确切要求的电机和驱动
器，无论您身处何地。

关键里程碑： 
联合规范审查

关键里程碑： 
文件收集完成

关键里程碑： 
初步设计审核

关键里程碑： 
中期设计审核

在开始批量生产您的运
动控制系统之前，我们
会与您确认每一个最终
细节。我们熟悉医疗器
械所需的全球认证，因
此 可 帮 助 您 顺 利 通 过 
新产品的任何必要认证
流程。

凭借精益制造、可重复
工艺流程和质量控制，
科 尔 摩 根 可 以 快 速 、
可靠地从样机制造过渡
到批量生产。我们应用
看板工作流程、单件流
作业、可视化管理和精
密的库存控制，确保按
时 交 付 您 的 运 动 控 制 
系统。

外科手术机器人将雄踞
市场几十年。我们的能
力久经验证，可以在全
球范围内维持产品的可
用性和性能。我们清楚
如何遵守出口、网络安
全等要求。我们参与首
选供应商计划，以确保
及时、无缺陷的交付。
我们管理成本，同时根
据需要扩大或缩小生产
规模，以支持整个生命
周期内的成功。

我们的医疗应用专业知
识、协作文化和定制能
力将助力您的工程获得
成功。我们由制造、设
计、应用和服务中心组
成 的 全 球 网 络 可 确 保
始 终 如 一 的 供 应 和 支
持。凭借值得信赖的可
靠性，我们将帮助您为
每种应用提供最有效的
运动控制系统，以提高
外科医生效率，改善患
者体验，增加您的业务
成果。

生产 为什么选择科尔摩根最终设计 长期区域支持

1    �手术控制台：使用科尔摩根的高转矩密度电机可轻松应
对空间限制，并为触觉反馈和控制提供极高的精度。齿
槽转矩补偿、振动抑制和噪音消除功能确保外科医生只
能感觉到他们应感觉到的反馈。

2   �机器人手臂：使用高转矩密度无框电机可生产更小、更
轻的机器人手臂，并提供最高清晰度的控制。伺服电机
是龙门架和立柱的理想选择，它们将机械臂放置在患者
上方。

3   �患者检查台：我们的伺服电机精确、低齿槽，可实现平
稳、安静的操作和无限定位。精密的控制装置将检查台
运动与机器人工具同步，可在复杂手术过程中提高移动
自由度。

科尔摩根提供种类繁多的电机、变频器、
控制器、齿轮和驱动装置，可帮助用户 
优化每个轴的运动控制。

关键里程碑： 
最终设计审核

关键里程碑： 
生产准备审核

关键里程碑： 
周期计划审核

2G 运动控制系统

KBM & TBM 系列  
无框电机

迭代设计快速样机制造工程支持初始设计
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www.kollmorgen.cn

与科尔摩根一起创造卓越

准备好探索您医疗技术的全部潜能了吗？
 

访问 www.kollmorgen.cn 了解更多信息


